
AOB508经济型数字指示控制仪使用说明书
安装、使用产品前，请阅读使用说明书

该说明书请保留备用

     AOB508经济型数字指示控制仪适用于温度、压力、流量、液位、湿度等多种参数的测控和报警。

主要特点如下：

● 热电偶、热电阻、直流电压、直流电流等多种信号可编程输入。

● 输入采用数字校正系统，内置常用热电偶和热电阻非线性校正表格，测量准确。

● 可自由切换位式控制（ON/OFF)和PID控制并可设置正反作用，具备PID参数自整定功能。

● 控制输出支持继电器触点开关、固态继电器(SSR)驱动电压、单相可控硅过零触发信号等。

● 一路可编程的报警输出可实现上限或下限报警功能。可设置上电保持以避免仪表上电时报警误动作。

● 具有完善的自检、保护功能。发生错误时能根据错误性质自动修正错误或及时给出提示并关闭输出，

    确保系统安全。

一、概述

二、型号定义

1:PID控制继电器触点开关输出

2:二位式控制继电器触点开关输出

3:PID控制固态继电器驱动电压输出

4:二位式控制固态继电器驱动电压输出

5:PID控制单相可控硅过零触发信号输出

6:二位式控制单相可控硅过零触发信号输出
D:72×72mm  E:48×96mm  

G:48×48mm  H:160×80mm 

    AOB508 - □ □ □ □ 

输入信号类型 

报警输出方式 0:无报警输出 

1:上限绝对值报警  2:上限绝对值报警（上电保持）

3:下限绝对值报警  4:下限绝对值报警（上电保持） 
控制输出方式 0:无控制输出

面板尺寸代码 A:96×96mm  

              F:96×48mm  

              S:80×160mm
经济型数字指示控制仪

0:K  1:S  2:E  3:J  4:Cu50  5:Pt100

6:0-5V  7:1-5V  8:0-20mA  9:4-20mA

三、技术参数

3.1 输入规格与测量范围（可通过键盘自由切换）

输入类型 输入类型

-1999～+9999

    自 定 义

规   格 规   格

K

S

E

J

热电偶

 (TC)

直流电压

(U)

Cu50

测量范围 测量范围

-50℃～+1350℃

-50℃～+1750℃

-50℃～+800℃

-50℃～+1000℃

-50℃～+150℃

-200℃～+850℃Pt100

热电阻

（RTD）

0-5V

1-5V

0-20mA

4-20mA

直流电流

(I)

3.2 基本误差：

      ±0.5%FS±1个字

3.3 采样周期：<0.3s

3.4 控制方式(可通过键盘自由切换)

      位式控制(正、反作用及切换差可设置)

      PID控制(正、反作用可设置，PID参数可手动、自动设置)

说明：仪表需要预热15分钟才能准确测量
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单位：mm四、外形尺寸及开孔尺寸

A

D

E

F

G

H

S

宽

96

72

48

96

48

160

80

高

96

72

96

48

48

80

160

宽

92

68

45

92

45

152

76

高

92

68

92

45

45

76

152

安装开孔尺寸
面板尺寸代码

高

91

67

44

90

44

150

75

深

91

67

90

44

44

75

150

宽

100

100

100

100

100

壳    体    尺    寸面  板  尺  寸

100

100

3.5 报警方式(可通过键盘自由切换)

     一路可编程的报警输出可实现上限或下限报警功能(继电器输出)。可设置仪表上电时免除

     报警的特性，避免上电报警误动作。

3.6 输出规格

  继电器触点开关输出：常开触点，30VDC/2A，240VAC/2A

  固态继电器(SSR)驱动电压输出：12VDC/25mA

       可控硅过零触发信号输出：85～264V/45～65Hz，可触发5～500A的双向可控硅或二个单

                              向可控硅反并联连接或可控硅功率模块。

3.7 工作电源：220V±10%/45～65Hｚ 功耗＜5VA；

3.8 工作环境：温度0～50℃，湿度≤85%RH的无腐蚀性场合 

5.1、面板说明

OUT指示灯：控制输出动作时点亮；

AL1指示灯：报警输出动作时点亮。

五、面板及操作说明

设定键      

位移键              

OUT指示灯      

AL1指示灯
测量值显示窗PV      

设定值显示窗SV      

减少键(兼自整定开关)     

增加键      

    
        5.2、显示状态

SET

参数设定模式 

SET 2s

仪表上电

SV

PV

SV
PV

显示输入规格(SN参数)1s

显示测量范围1s

2s
PV/SV显示模式 自整定模式
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五、面板及操作说明

六、功能设置

INPL～INPH

设 置 范 围 说          明

INPL～INPH

设 置 范 围 说          明

A级菜单

1

2 报警设定值AL1

控制设定值SV

序号 参数代号 参 数 名 称序号 参数代号 参 数 名 称

3、操作说明

  仪表上电约3.5s自动进入PV/SV显示模式：PV窗口显示测量值，SV窗口显示设定值。

1）参数设定模式

  在PV/SV显示模式下，按SET键，仪表进入参数设定模式：PV窗口显示参数名称，SV窗口显示参数

值且末位数字闪烁，可用  、  、▲键修改参数值，修改好后，按一下SET键确认修改并切换至下一参数

名称或持续按SET键2s确认修改并返回PV/SV显示模式。如超过60s无任何按键动作仪表将自动返回PV/

SV显示模式。

2）自整定模式（只有参数LOC＝0且参数CTRL选择为PID控制方式时才能进入自整定模式）

  在PV/SV显示模式下，持续按     键2s，仪表进入自整定模式：PV窗口显示测量值，SV窗口以0.5s的

周期闪动显示“         ”字符(在此状态下仪表可以进出参数设定模式而不影响自整定的进行)，自整定执行

完毕，仪表的PID参数被自动修改并保存，仪表自动返回PV/SV显示模式。如果自整定过程中想退出自整

定模式，只需持续按     键2s使SV窗口停止闪动“         ”字符即可。

0～9999

LOC＝0，允许修改A级菜单和进入自整定模式；
LOC≠0，禁止修改A级菜单（LOC参数本身一直可修改）；
LOC＝508，允许进入和修改B级菜单，退出B级菜单后LOC自
           动恢复为进入前的参数值；

可修改SN参数自由选择输入规格：

K分度号热电偶

S分度号热电偶

E分度号热电偶

J分度号热电偶

Cu50分度号热电阻

Pt100分度号热电阻

0－5V直流电压

1－5V直流电压

0－20mA直流电流

4－20mA直流电流

0～3

DP=0，显示格式为××××，不显示小数点
DP=1，显示格式为×××.×，小数点在十位
DP=2，显示格式为××.××，小数点在百位
DP=3，显示格式为×.×××，小数点在千位
采用热电偶或热电阻输入时，DP只能设置为0或1：
DP＝0，温度显示分辨率为1℃(内部仍保持0.1℃分辨率用于控制运算);
DP=1，温度显示分辨率为0.1℃。
改变小数点位置只影响显示，对测量和控制精度均不产生影响。

3

B级菜单

参数修改级别

 与键盘控制

     LOC

4 输入规格SN

5
小数点位置

     DP

9
控制方式

  CTRL

BIT.R 位式控制反作用（加热：位式控制出厂默认值）

OFF   无控制输出

BIT.D 位式控制正作用（制冷）
PID.R PID控制反作用（加热：PID控制出厂默认值）
PID.D PID控制正作用（制冷）

－1999～＋99997
测量范围上限值

     INPH

与INPL参数配合使用，用于定义线性输入信号的上限刻度值或热电
偶、热电阻输入信号测量温度上限值。

－1999～＋99998 测量值修正SC

实现测量值的现场修正，以补偿传感器或输入信号本身的误差。
对于热电偶输入信号而言，当仪表冷端温度自动补偿存在误差时，
也可用SC参数进行修正。
假定输入信号保持不变，SC＝0时仪表示值为500℃，则当SC＝5时仪
表示值为505℃（整个测量范围内均＋5℃）；当SC＝－5时仪表示值
为495℃（整个测量范围内均－5℃）。

与INPH参数配合使用，用于定义线性输入信号的下限刻度值或热电
偶、热电阻输入信号的测量温度下限值。

－1999～＋99996
测量范围下限值

     INPL

10 0.1～2000
位式控制切换差

     DFCT

热电偶或热电阻输入时DFCT参数带一位小数，其它输入类型小数
点位置由DP参数决定。仪表在采用位式控制时，DFCT对控制输出
的影响如下，假定SV设定值为200℃，DFCT设置为0.5，以反作用
为例： 
1）输出在接通状态时,当测量温度值大于200.5℃时关断；
2）输出在关断状态时,当测量温度值小于199.5℃时接通。
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设 置 范 围 说          明设 置 范 围 说          明序号 参数代号 参 数 名 称序号 参数代号 参 数 名 称

0～9999s

 仪表量程的

0.1～999.9%

比例带

   P

积分时间
    I

13

14

PID调节器中的比例带参数,在SV设定值单侧分布。如INPL＝0,
INPH＝500，P＝4.0，则仪表的比例带为(500－0)×4.0%＝20，假如SV
设定值为100，反作用调节时仪表比例带范围为80－100，正作用调节时
仪表比例带范围为100－120。

PID调节器中的积分参数,用于消除系统静差,设置I＝0时取消积分作用。
I越小，积分作用越强，越容易消除静差，但易使系统产生超调。

0～999.9s

2～120s

微分时间
    D

输出周期

    T

15

16

PID调节器中的微分参数，用于产生超前的控制作用抑制系统波动，设
置D＝0时取消微分作用。D越大，微分作用越强，但易使系统产生振荡。

T为仪表的控制输出周期,T值确定的原则如下：
1）采用SSR（固态继电器）、可控硅作输出执行器件时，控制周期一般
取2～5s以加快响应和提高控制精度；
2）采用交流接触器作输出执行器件时，控制周期一般取10～60s以兼
顾接触器机械寿命和控制精度的要求。

OFF 无报警
HJ   上限绝对值报警
HJB 上限绝对值报警(上电保持)
LJ    下限绝对值报警

报警方式AL1T11

LJB 下限绝对值报警(上电保持)
上限绝对值报警：测量值大于AL1时报警输出动作，
                             小于(AL1－DFAL)时报警解除；
下限绝对值报警：测量值小于AL1时报警输出动作，
                               大于(AL1＋DFAL)时报警解除；
上电保持：仪表刚上电时常会报警。如加热控制系统，刚上电时，实际
温度可能远低于SV值，如果用户设置了下限报警，则导致仪表一上电就
满足下限报警条件，而实际上系统并不存在问题。反之，致冷控制系统
一上电就满足上限报警条件。上电保持赋予仪表上电时免除报警的特性，
仪表上电时即使满足报警条件，也不立即报警。等该报警条件取消后，
如果再次出现满足报警条件，则启动报警输出。

12 1～2000报警切换差
   DFAL

该参数对报警输出的影响见AL1T参数说明。

七、仪表接线图

1

2

7

8

9

10

9

88

7

I

TC/U

RTD

220VAC

AOB508-A、E、F、H、S 型仪表接线图

接线图中的符号含义：

OUT      控制输出口

ALARM   报警输出口

RELAY 继电器触点开关输出

SSR  固态继电器驱动电压输出

SCR  

I    

TC/U  

RTD   

AOB508-G 型仪表接线图

3

4
G1 COM

G2

SCR SSR

3

4

3

4

OUT

5

6
COM

ALARM

OUT

9

10

1

2

3

4

5

G2

COMG1

N/O
SCR SSR

1

2

1

2

4

3

TC/U/I

RTD

OUT

220VAC

6

7

8

ALARM

接热电阻单独标

识线(一般为红色)

接热电阻单独标

识线(一般为红色)

可控硅过零触发信号输出

电流输入

热电偶/电压输入

热电阻输入

AOB508-D 型仪表接线图

8

9

10

11

12

3

4

5

6

7

13

14

ALARM

6

55

4

I

TC/U

RTD 220VAC

1

2

G2

COMG1

N/O

SCR SSR

1

3

1

3

接热电阻单独标

识线(一般为红色)

N/O

N/O

N/O

COM

N/C

N/O

COM

N/CN/C

G2

G1

5-500A

双向可控硅

G2

G1

I N4 00 7

I N4 00 7

2个5-500A单向

可控硅反并联

85～264VAC

负载 负载

可控硅触发输出接线图

85～264VAC

八、维护及保养

8.1 仪表每年应进行一次计量检定，如果仪表误差超出范围，通常都是由于潮湿、灰尘或腐

蚀气体所致，可对仪表内部进行清洁及干燥处理，如果干燥和清洁无法恢复仪表准确度，应

将此仪表视同故障仪表送回厂方检修。 

8.2 仪表提供自产品出厂之日起12个月的免费维修，

如果是用户使用不当造成的损坏，或已超过保修期，

则需适当收取维修费用。


